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Pourquoi mettre un contrôleur ?Pourquoi mettre un contrôleur ?

Pour modifier l’impact du 
comportement du moteur 
asynchrone d’une installation du 
point de vue :

 électrique :
 limiter l’intensité au démarrage

 mécanique :
 rendre le couple progressif

Courbes typiques d’un moteur asynchrone

Introduction du contrôleur
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AvantagesAvantages

 Au niveau électrique :
 Limitation de la puissance globale de 

l’installation 
 Suppression des creux de tension sur le réseau 

d’alimentation
 Optimisation du dimensionnement des 

transformateurs, des câbles, des protections, …
 Protection de l’installation

 Du point de vue mécanique :
 Limitations des à-coups de couple 
 Suppression des casses de transmission

 Et pour l’application :
 Optimisation de chaque démarrage en fonction 

de l’application
 Démarrage et arrêt contrôlés
 Plus grande souplesse

Gains pour lGains pour l’’utilisateurutilisateur

 Exploitation
 sur consommation d’énergie
 sur coûts d’installation
 sur coûts de maintenance

 espacement des visites
 durée de vie augmentée

 Sur l’application :
 augmentation de la 

productivité (moins de temps 
d’arrêt)

 qualité de fonctionnement 
(élimination des coups de 
bélier sur les pompes par 
exemple)
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Segmentation du marchSegmentation du marchéé

Limiteurs de couple 
de démarrage

Démarreurs sans 
protection moteur

Moyenne tension

Contrôleurs 
électroniques 
évolués

Contrôleurs compacts
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MarchMarchéé des ddes déémarreurs simples et compactsmarreurs simples et compacts

Démarreurs sans 
protection moteur

Contrôleurs 
compacts
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 Gamme IP 20
 7 calibres de 18 à 200 A
 Version  400 V (DG) et 575 V

…… Le contrôleur compact Le contrôleur compact 
pour moteurs asynchronespour moteurs asynchrones

Intensités par calibre (températures ambiantes, altitude < 1000 m)

Désignation

40 °C 50 °C
D2-018 18 17
D2-042 42 40
D2-060 60 55

D2-085 85 78
D2-140 140 133
D2-170 170 157
D2-200 200 186

* Δ t = intervalle de temps minimum 
entre 2 démarrages consécutifs

Intensité nominale (A)
Δt = 354 s*

 Δt = 594 s*

Taille

D2- 1 4 - 0 8 5

Intensité nominale sous 400 VAC
≤ 60 A : AC53b 4-6-354
≥ 85 A : AC53b 4-6-594
Tension réseau
4 = 200 à 440 VAC
6 = 200 à 575 VAC



4432fr -2009.10 / aDEI 308 - 7-

DDIGISTARTIGISTART

Compact
Compact

L

H

P

H L P
D2-x-018
D2-x-042
D2-x-060
D2-x-085 215 145 196
D2-x-140
D2-x-170
D2-x-200

240 202 217

Type

203

Encombrement (mm)

98 168

Idéal pour installation en armoire

ImplantationImplantation



4432fr -2009.10 / aDEI 308 - 8-

DDIGISTARTIGISTART

Économise l’énergie et facilite l’intégration en armoire 
(pas de perte en régime établi)

 En service continu, le contrôleur dissipe 
4,5 W / A.  En by-passant les ponts, ces 
calories sont éliminées supprimant le 
besoin de ventilation forcée

 Le seules pertes sont celles du relais : 
0,15W / A 
(ex.: seulement 15 W pour un 100 A bipassé au 
lieu de 450 W)

 Tendance des nouvelles générations : 
disposer d’un by-pass interne réduisant 
les coûts d’installation et la taille des 
armoires 

Compact
Compact

…… ByBy--pass intpass intéégrgréé
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Accélération

Décélération

Courant de 
décollage & 
temps rampe

Courant 
nominal

Protection 
thermique 
moteur

Temps 
d’arrêtLimite de 

courant
Temps de 
démarrage 

excessif

Fonction 
relais 
auxiliaire

Ordre des 
phases

I décollage

I limite
rampe

I (% IN)

t (s)

t rampe
t (s)

U (V)

SimpleSimple

Explications 
codes LEDs

Bornes d’entrée réseau

Schéma du 
raccordement 
de contrôle

Bornier de 
contrôle

2 LEDs
d’état

Bornes 
alimentation 

moteur

N.B.: les réglages sont pris en compte au démarrage

Tous les réglages avec 7 sélecteurs

…… àà mettre en mettre en œœuvreuvre
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CSL

CSR

CSH

DI1

DI2

TH1

TH2

COM1

RLO

COM2

RLO

Marche

Arrêt

KM1

4/T2

1/L1

3/L2

5/L3

2/T1

6/T3

3 ~ AC

Sortie ~ Marche / Mise en sécurité

110-240 VAC +10-15%

380-440 VAC +10 -15%

Sondes moteur

Sortie Contacteur principal

KM1

M

…… àà mettre en mettre en œœuvreuvreSimpleSimple
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…… et performantet performant

Signal typique d’un contrôle sur 2 phases

 La plupart des démarreurs causent des surchauffes au 
moteur par dissymétrie du courant et nécessitent un 
courant de démarrage plus important

 Inconvénients des démarreurs classiques
 Nombre de démarrages / heure réduits
 Utilisation limitée aux charges faibles
 Courant moteurs inférieurs à 100 A

Avantage : ne nécessite pas d’utiliser un 
démarreur contrôlé sur 3 phases

 Contrôle sur 2 phases

DIGISTART D2 : contrôle compensé permettant d’avoir un 
courant symétrique qui supprime les inconvénients d’un 
contrôle typique sur 2 phases 

Contrôle vectoriel compensé
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 Sélection de la classe de mise en sécurité
pour la protection du moteur contre les 
surcharges
Reflète le temps maximal pendant lequel le moteur peut 
fonctionner avec rotor bloqué. Le réglage de la classe de mise 
en sécurité moteur suppose un courant «rotor bloqué» égal à
600 % IN

 Protections intégrées :
 temps de démarrage trop long
 surcharge moteur
 déséquilibre de courant
 fréquence d’alimentation (< 40 Hz ou > 72 Hz)
 perte des 3 phases
 chute de tension (< 120 V)
 sondes PTC
 surcharge by-pass

…… sans nsans néégliger la protectiongliger la protection
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Compact
Compact

SimpleSimple

ÉÉconomique
conomique

Performant
Performant

18 à 200 A
400 ou 575 V

By-pass intégré
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MarchMarchéé des contrôleurs des contrôleurs éélectroniqueslectroniques
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Désignation

D3- 1 4 - 0 2 5 5 - N

By-pass
B = interne
N = non by-passé
Intensité nominale
Tension réseau
4 = 200 à 440 VAC
6 = 380 à 690 VAC

…… Le contrôleur Le contrôleur éévoluvoluéé pour moteurs asynchronespour moteurs asynchrones

 Gamme 
 18 calibres de 23 à 1600 A
 Versions 400 V (DG) et 690 V

 IP 20 jusqu’à 105 A
 IP00 au-delà (protections IP20 en 

option sur taille 2)
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Câblage puissance : architecture en ligne sans byCâblage puissance : architecture en ligne sans by--pass*pass*

KM1

4/T2

1/L1

3/L2

5/L3

2/T1

6/T3

3 ~ AC

COM1

RLO1

KM1

E

M

F

DIGISTART peut contrôler un ou plusieurs moteurs

* : cas typique des contrôleurs STV

F : fusibles UR hors fourniture LS
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Câblage puissance : architecture en ligne avec byCâblage puissance : architecture en ligne avec by--passpass

KM1

4/T2

1/L1

3/L2

5/L3

2/T1

6/T3

3 ~ AC

COM1

RLO1

KM1

E

M

F KM1

4/T2

1/L1

3/L2

5/L3

2/T1

6/T3

3 ~ AC M

L1B

L1B

L1B

KM2

COM1

RLO1

COM2

RLO2
KM1

KM2

F

Contacteur de By-pass

 Intégré de série jusqu’au 220 B ; économise l’énergie et facilite l’intégration en 
armoire (pas de perte en régime établi)

 Externe pour calibres 255 à 1600 (un raccordement est prévu pour un contacteur externe)

interne externe

F : fusibles UR hors fourniture LS
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Architecture 6 fils : idArchitecture 6 fils : idééal pour les mises al pour les mises àà niveauniveau

 Fonctionnement 6 fils
 Raccordement dans le couplage 

triangle du moteur 
 Permet de minimiser le calibre 

d’environ 35% 
 Adapté au retrofit des démarreurs 

Y-Δ
 Avec ou sans by-pass
 Auto adaptation du contrôle au 

couplage moteur (3 ou 6 fils)

Avec moteur 

couplage triangle 

uniquement

KM1
1/L1

3/L2

5/L3

3 ~ 
AC

COM1

RLO1

KM1

M

U2

V2

W2

U1

V1

W1

F

4/T2

2/T1

6/T3

F : fusibles UR hors fourniture LS
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TH1

TH2

COM1

RLO1

COM2

RLO2

COM3

RLC3

RLO3

COM4

RLC4

RLO4

Marche

Arrêt

Sortie 1

200-240 VAC +10 -15%

Sondes 
moteur

Sortie analogique
0-20, 4-20 mA

Câblage tCâblage téélléécommandecommande

+24V
0V

+

-

AO1
0V

DI1

+24V

DI2

+24V
DI3

+24V
DI4

+24V
DI5

+24V

CSH

CSL

CSR110-210 VAC +10-15%

PT3

PT4

PT5

PT3

PT4

PT5

PT3

PT4

PT5

RTD / 
PT100

4 fils 3 fils

2 fils

Reset

Marche

Sortie 2

Sortie 3

Entrées logiques 0-10, 2-10 V

Alimentation commande

Exemple de 
commande par 4 fils
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Id : intensité de démarrage
IN : intensité nominale

78 A : AC-53a 3.5 - 15 : 50 - 10

I d

I N

temps (s)

3,5 IN

1

 tc : temps de cycle 

courant



 Courant nominal IN du démarreur (A)
Ratio Idém / IN
Temps de démarrage (s)
Temps de fonctionnement en charge (%)
Nombre de démarrages par heure (3600 / tc)

 Codification selon la norme CEI 60947-4-2
 AC53a : mode non  bipassé

DDééfinitions pour utilisation des tables de sfinitions pour utilisation des tables de séélectionlection










 
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DDééfinitions pour utilisation des tables de sfinitions pour utilisation des tables de séélectionlection

Id : intensité de démarrage
IN : intensité nominale

80 A : AC-53b 3.5 - 15 : 345

temps (s)

tB : temps de fonctionnement du By-pass (thyristors hors circuit)

Courant nominal IN du démarreur (A)
Ratio Idém / IN
Temps de démarrage (s)
Temps de repos (s)

 Codification selon la norme CEI 60947-4-2
 AC53b : utilisation en mode bipassé

I d

I N
1

courant






3,5 IN 



  tB
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Tables de sTables de séélectionlection
 Courants nominaux

température ambiante de 40 ºC, 
altitude <1000 mètres

D3 calibre AC53b 3.0-10:350 AC53b 3.5-15:345 AC53b 4.0-20:340 AC53b 4.5-30:330
1x-0023-B 23 A 20 A 17 A 15 A
1x-0043-B 43 A 37 A 31 A 26 A
1x-0053-B 53 A 53 A 46 A 37 A

AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
1x-0076-B 76 A 64 A 55 A 47 A
1x-0097-B 97 A 82 A 69 A 58 A
1x-0105-B 105 A 105A 95 A 78 A
1x-0145-B 145 A 123 A 106 A 90 A
1x-0170-B 170 A 145 A 121 A 97 A
1x-0200-B 200 A 189 A 160 A 134 A
1x-0220-B 220 A 210 A 178 A 148 A
1x-0255-N 255 A 231 A 201 A 176 A
1x-0360-N 360 A 360 A 310 A 263 A
1x-0430-N 430 A 430 A 368 A 309 A
1x-0650-N 650 A 650 A 561 A 455 A
1x-0790-N 790 A 790 A 714 A 579 A
1x-0930-N 930 A 930 A 829 A 661 A
16-1200-N 1200 A 1200 A 1200 A 1071 A
16-1410-N 1410 A 1410 A 1319 A 1114 A
16-1600-N 1600 A 1600 A 1600 A 1353 A

D3 calibre AC53a 3-10:50-6 AC53a 3.5-15:50-6 AC53a 4-20:50-6 AC53a 4.5-30:50-6
1x-0255-N 255 A 222 A 195 A 171 A
1x-0360-N 360 A 351 A 303 A 259 A
1x-0430-N 430 A 413 A 355 A 301 A
1x-0650-N 650 A 629 A 532 A 437 A
1x-0790-N 790 A 790 A 694 A 567 A
1x-0930-N 930 A 930 A 800 A 644 A
16-1200-N 1200 A 1200 A 1135 A 983 A
16-1410-N 1410 A 1355 A 1187 A 1023 A
16-1600-N 1600 A 1600 A 1433 A 1227 A

Raccordement en ligne, 
mode by-pass

Raccordement en ligne, 
mode by-pass

Raccordement en ligne, 
sans by-pass

Raccordement en ligne, 
sans by-pass

interne

externe

By-pass
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Tables de sTables de séélectionlection
 Courants nominaux

température ambiante de 40 ºC, 
altitude <1000 mètres

Connexion 6 fils,            
mode by-pass

Connexion 6 fils,            
mode by-pass

Connexion 6 fils,             
sans by-pass

Connexion 6 fils,             
sans by-pass

D3 calibre AC53b 3.0-10:350 AC53b 3.5-15:345 AC53b 4.0-20:340 AC53b 4.5-30:330
1x-0023-B 35 A 30 A 26 A 22 A
1x-0043-B 65 A 59 A 51 A 44 A
1x-0053-B 80 A 80 A 69 A 55 A

AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
1x-0076-B 114 A 96 A 83 A 70 A
1x-0097-B 146 A 123 A 104 A 87 A
1x-0105-B 158 A 158 A 143 A 117 A
1x-0145-B 218 A 184 A 159 A 136 A
1x-0170-B 255 A 217 A 181 A 146 A
1x-0200-B 300 A 283 A 241 A 200 A
1x-0220-B 330 A 315 A 268 A 223 A
1x-0255-N 383 A 346 A 302 A 264 A
1x-0360-N 540 A 540 A 465 A 395 A
1x-0430-N 645 A 645 A 552 A 464 A
1x-0650-N 975 A 975 A 842 A 683 A
1x-0790-N 1185 A 1185 A 1071 A 868 A
1x-0930-N 1395 A 1395 A 1244 A 992 A
16-1200-N 1800 A 1800 A 1800 A 1606 A
16-1410-N 2115 A 2115 A 1979 A 1671 A
16-1600-N 2400 A 2400 A 2400 A 2030 A

D3 calibre AC53a 3-10:50-6 AC53a 3.5-15:50-6 AC53a 4-20:50-6 AC53a 4.5-30:50-6
1x-0255-N 383 A 334 A 293 A 257 A
1x-0360-N 540 A 527 A 455 A 388 A
1x-0430-N 645 A 620 A 533 A 451 A
1x-0650-N 975 A 943 A 798 A 656 A
1x-0790-N 1185 A 1185 A 1041 A 850 A
1x-0930-N 1395 A 1395 A 1200 A 966 A
16-1200-N 1800 A 1800 A 1702 A 1474 A
16-1410-N 2115 A 2033 A 1780 A 1535 A
16-1600-N 2400 A 2400 A 2149 A 1840 A

interne

externe

By-pass
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3 3,5 4 4,5 3 3,5 4 4,5
Agitateur  Machine à laver les bouteilles 

Atomiseur - Injecteur  Machine à faire des copeaux 

Basculeur  Mélangeur 

Broyeur  Moulin 

Broyeur à billes, boulets ou galets  Palettiseur 

Broyeur à marteaux  Plateau tournant 

Broyeur à cylindres  Pompe - liquides chargés 

Centrifugeuse  Pompe centrifuge 

Compresseur à piston (démarrage à vide)  Pompe immergée 

Compresseur à piston (démarrage en charge)  Pompe volumétrique 

Compresseur à vis (démarrage à vide)  Presse 

Compresseur à vis (démarrage en charge)  Raboteuse 

Concasseur à choc vertical  Sableuse 

Concasseur à cône  Scie à bande 

Concasseur à mâchoires  Scie circulaire 

Concasseur rotatif  Sécheur 

Convoyeur à bande  Sépareteur 

Convoyeur à rouleaux  Trancheuse 

Convoyeur à vis  Triturateur (préparation de la pâte à papier) 

Déchiqueteuse  Ventilateur axial (à ventelles) 

Déligneuse  Ventilateur axial (sans ventelles) 

Dépoussiéreur  Ventilateur centrifuge (à ventelles) 

Ecorceuse  Ventilateur centrifuge (sans ventelles) 

Groupe hydraulique  Ventilateur haute pression 

ratio I dém/I N ratio I dém/I NApplication Application

Rapports typiques IRapports typiques Idd / I/ INN en fonction des machinesen fonction des machines

22

11

exemples



4432fr -2009.10 / aDEI 308 - 25-

DDIGISTARTIGISTART

D3 calibre AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
1x-0076-B 76 A 64 A 55 A 47 A1x-0097-B 97 A 82 A 69 A 58 A1x-0105-B 105 A 105A 95 A 78 A1x-0145-B 145 A 123 A 106 A 90 A1x-0170-B 170 A 145 A 121 A 97 A
1x-0200-B 200 A 189 A 160 A 134 A
1x-0220-B 220 A 210 A 178 A 148 A
1x-0255-N 255 A 231 A 201 A 176 A
1x-0360-N 360 A 360 A 310 A 263 A
1x-0430-N 430 A 430 A 368 A 309 A1x-0650-N 650 A 650 A 561 A 455 A1x-0790-N 790 A 790 A 714 A 579 A1x-0930-N 930 A 930 A 829 A 661 A16-1200-N 1200 A 1200 A 1200 A 1071 A16-1410-N 1410 A 1410 A 1319 A 1114 A16-1600-N 1600 A 1600 A 1600 A 1353 A

D3 calibre AC53a 3-10:50-6 AC53a 3.5-15:50-6 AC53a 4-20:50-6 AC53a 4.5-30:50-6
1x-0255-N 255 A 222 A 195 A 171 A
1x-0360-N 360 A 351 A 303 A 259 A
1x-0430-N 430 A 413 A 355 A 301 A1x-0650-N 650 A 629 A 532 A 437 A1x-0790-N 790 A 790 A 694 A 567 A1x-0930-N 930 A 930 A 800 A 644 A16-1200-N 1200 A 1200 A 1135 A 983 A16-1410-N 1410 A 1355 A 1187 A 1023 A16-1600-N 1600 A 1600 A 1433 A 1227 A

D3 calibre AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
1x-0076-B 114 A 96 A 83 A 70 A1x-0097-B 146 A 123 A 104 A 87 A1x-0105-B 158 A 158 A 143 A 117 A1x-0145-B 218 A 184 A 159 A 136 A
1x-0170-B 255 A 217 A 181 A 146 A
1x-0200-B 300 A 283 A 241 A 200 A
1x-0220-B 330 A 315 A 268 A 223 A
1x-0255-N 383 A 346 A 302 A 264 A1x-0360-N 540 A 540 A 465 A 395 A1x-0430-N 645 A 645 A 552 A 464 A1x-0650-N 975 A 975 A 842 A 683 A1x-0790-N 1185 A 1185 A 1071 A 868 A1x-0930-N 1395 A 1395 A 1244 A 992 A16-1200-N 1800 A 1800 A 1800 A 1606 A16-1410-N 2115 A 2115 A 1979 A 1671 A16-1600-N 2400 A 2400 A 2400 A 2030 A
D3 calibre AC53a 3-10:50-6 AC53a 3.5-15:50-6 AC53a 4-20:50-6 AC53a 4.5-30:50-6
1x-0255-N 383 A 334 A 293 A 257 A
1x-0360-N 540 A 527 A 455 A 388 A
1x-0430-N 645 A 620 A 533 A 451 A1x-0650-N 975 A 943 A 798 A 656 A1x-0790-N 1185 A 1185 A 1041 A 850 A1x-0930-N 1395 A 1395 A 1200 A 966 A16-1200-N 1800 A 1800 A 1702 A 1474 A16-1410-N 2115 A 2033 A 1780 A 1535 A16-1600-N 2400 A 2400 A 2149 A 1840 A

Exemples de sExemples de séélectionlection

 Compresseur à vis : Idém = 350% IN - P 110 kW, moteur IP23, 4p

catalogue  PLS280SC IN = 207 A sous 400 VΔ

Architecture avec by-pass sans by-pass
 En ligne 1x-0220B 1x-0255N
 6 fils : 1x-0170B 1x-0255N

350 %

1a1a

1a1a

1s1s

1s1s

1a1a 1s1s

1a1a

1s1s
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D3 calibre AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
1x-0076-B 76 A 64 A 55 A 47 A1x-0097-B 97 A 82 A 69 A 58 A1x-0105-B 105 A 105A 95 A 78 A1x-0145-B 145 A 123 A 106 A 90 A1x-0170-B 170 A 145 A 121 A 97 A
1x-0200-B 200 A 189 A 160 A 134 A
1x-0220-B 220 A 210 A 178 A 148 A
1x-0255-N 255 A 231 A 201 A 176 A
1x-0360-N 360 A 360 A 310 A 263 A
1x-0430-N 430 A 430 A 368 A 309 A1x-0650-N 650 A 650 A 561 A 455 A1x-0790-N 790 A 790 A 714 A 579 A1x-0930-N 930 A 930 A 829 A 661 A16-1200-N 1200 A 1200 A 1200 A 1071 A16-1410-N 1410 A 1410 A 1319 A 1114 A16-1600-N 1600 A 1600 A 1600 A 1353 A

D3 calibre AC53a 3-10:50-6 AC53a 3.5-15:50-6 AC53a 4-20:50-6 AC53a 4.5-30:50-6
1x-0255-N 255 A 222 A 195 A 171 A
1x-0360-N 360 A 351 A 303 A 259 A
1x-0430-N 430 A 413 A 355 A 301 A1x-0650-N 650 A 629 A 532 A 437 A1x-0790-N 790 A 790 A 694 A 567 A1x-0930-N 930 A 930 A 800 A 644 A16-1200-N 1200 A 1200 A 1135 A 983 A16-1410-N 1410 A 1355 A 1187 A 1023 A16-1600-N 1600 A 1600 A 1433 A 1227 A

D3 calibre AC53b 3.0-10:590 AC53b 3.5-15:585 AC53b 4.0-20:580 AC53b 4.5-30:570
1x-0076-B 114 A 96 A 83 A 70 A1x-0097-B 146 A 123 A 104 A 87 A1x-0105-B 158 A 158 A 143 A 117 A1x-0145-B 218 A 184 A 159 A 136 A
1x-0170-B 255 A 217 A 181 A 146 A
1x-0200-B 300 A 283 A 241 A 200 A
1x-0220-B 330 A 315 A 268 A 223 A
1x-0255-N 383 A 346 A 302 A 264 A1x-0360-N 540 A 540 A 465 A 395 A1x-0430-N 645 A 645 A 552 A 464 A1x-0650-N 975 A 975 A 842 A 683 A1x-0790-N 1185 A 1185 A 1071 A 868 A1x-0930-N 1395 A 1395 A 1244 A 992 A16-1200-N 1800 A 1800 A 1800 A 1606 A16-1410-N 2115 A 2115 A 1979 A 1671 A16-1600-N 2400 A 2400 A 2400 A 2030 A
D3 calibre AC53a 3-10:50-6 AC53a 3.5-15:50-6 AC53a 4-20:50-6 AC53a 4.5-30:50-6
1x-0255-N 383 A 334 A 293 A 257 A
1x-0360-N 540 A 527 A 455 A 388 A
1x-0430-N 645 A 620 A 533 A 451 A1x-0650-N 975 A 943 A 798 A 656 A1x-0790-N 1185 A 1185 A 1041 A 850 A1x-0930-N 1395 A 1395 A 1200 A 966 A16-1200-N 1800 A 1800 A 1702 A 1474 A16-1410-N 2115 A 2033 A 1780 A 1535 A16-1600-N 2400 A 2400 A 2149 A 1840 A

Exemples de sExemples de séélectionlection

 Compresseur à vis : Idém = 350% IN - P 110 kW, moteur IP23, 4p

catalogue  PLS280SC IN = 207 A sous 400 VΔ

Architecture avec by-pass sans by-pass
 En ligne 1x-0220B 1x-0255N
 6 fils : 1x-0170B 1x-0255N

450 %

Le choix du contrôleur doit aussi tenir compte du coût d’installation
 Prix d’achat (/ longueur) et temps de câblage
 Consommation d’énergie / investissement

Architecture avec by-pass sans by-pass
 En ligne 1x-0360B 1x-0360N
 6 fils : 1x-0220B 1x-0255N

2a2a

2s2s

2a2a
2a2a 2s2s

2a2a 2s2s

2s2s

 Broyeur à marteaux : Idém = 450% IN - P 110 kW, moteur IP23, 4p

catalogue  PLS280SC IN = 207 A sous 400 VΔ
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L

H

P

Masse
H L P kg

D3-1x-0023 / 0043 / 0053 192,2 3,2
D3-1x-0076 3,5
D3-1x-0097 / 0105 4,8
D3-1x-0145 / 0170 / 0200 / 0220 438 282 254 16
D3-1x-0255 460 394 284 25
D3-1x-0360 / 0430 50,5
D3-1x-0650 / 0790 / 0930 53,5
D3-16-1200 / 1410 / 1600 750 574 364 140

Type

294,6 156,4

Encombrement (mm)

226,7

556 430 302

Compact
Compact…… ImplantationImplantation
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IdIdééal pour les mises al pour les mises àà niveauniveau

 Flexibilité de câblage de base en standard sur 
calibres ≥ 360 A
 L’entrée réseau et la sortie moteur peuvent être 

configurées par l’utilisateur lors de la mise en 
œuvre

 S’intègre dans le armoires existantes sans 
modification du câblage

E Réseau
E Réseau E Réseau

S Moteur

E Réseau
S Moteur

S Moteur

S Moteur

Configuration par défaut

Autres 
configurations 

possibles
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 Contrôle évolué : 
 Rampes auto-adaptatives à la 

charge
 Optimisation automatique des 

paramètres par apprentissage
 Rampe de tension
 Rampe de courant avec limitation
 Fonction «boost» (décollage de 

charge…)
 Courbe de ralentissement spécial 

pompage (issue d’une longue 
expérience & du savoir faire LS dans ce 
domaine)

Service maximum !Service maximum !

décélérationaccélération

temps

vit
es

se rapide souple

souple rapide

progressive progressive

Contrôle auto-adaptatif des rampes

% de nN

% de INmoteur

Boost
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 Protections
 Surcharge moteur par simulation thermique intelligente
 Défaillance batterie interne
 Perte de phase
 Temps de démarrage trop long
 Sondes PTC & PT100 en std (+ 6 PT100 en option)
 Défaut réseau, sous-puissance, surintensité, déséquilibre 

de courant
 2 x défauts extérieurs
 Température radiateur
 Défaut de terre (option)…. 

 Haute disponibilité
 Possibilité de fonctionnement avec 2 thyristors 

opérationnels (évite la rupture de production)
 Désactivation des protections pour assurer une marche 

forcée (désenfumage, pompe à incendie, …)

Service maximum !Service maximum !
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 Console avec écran alpha 
numérique 4 lignes
 5 langues en standard
 sauvegarde de paramètres
 recopie sur d’autres DIGISTART
 restitution des mises en sécurité

ConvivialitConvivialitéé

 Kit option pour installation de la 
console sur face avant d’armoire 
(IP 65 - livré avec 3 m de câble)
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 Mise en service rapide

 Applications les plus courantes préprogrammées
 Pompes (plusieurs types),

 Ventilateurs,

 Compresseurs,

 Convoyeurs…

 De base : démarrage en réglant seulement les paramètres les 
plus usuels

 Menus avancés : accès à l’ensemble des paramètres moteur 
et application

ConvivialitConvivialitéé
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 Mémorisation
 Journal horodaté des mises en sécurité
 Énergie consommée et conditions de fonctionnement
 Dernières modifications du paramétrage

 Marche par impulsions dans les 2 sens (débourrage par exemple)

 Double jeu de paramètres
 RAZ automatique
 Simulations

 Protections : activation de chaque mécanisme de protection
 Fonctionnement : démarrage, régime établi et arrêt (forçage du 

Contrôle / Commande)
 Signaux de sortie et commandes associées

 Visualisation des E/S
 Compteurs

 Temps de marche
 Consommation d’énergie
 Nombre de démarrages…

FonctionnalitFonctionnalitééss
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Moteur 2 vitessesMoteur 2 vitesses

Marche / 
Arrêt

Reset

télécommande 

TH1

TH2

COM4
RLC4
RLO4

200-240 VAC +10 -15%

+24V
0V

+

-

AO1
0V

DI1
+24V
DI2
+24V
DI3
+24V
DI4
+24V
DI5
+24V

CSH

CSL

CSR110-210 VAC +10-15%

PT3

PT4

PT52 fils

KM1

KM3

KM2

KM3

KM1KM3

KM2KA2

KA1

KA1 KA2KA2 KA1

KM1

KM2

KM3

M

T5

T4

T6

T2

T1

T3

Marche GVMarche PV

F : fusible UR hors fourniture LS
KA1 : commande à distance PV
KA2 : commande à distance GV
KM1 : contacteur de ligne GV
KM2 : contacteur de ligne PV
KM3 : contacteur Y GV

4/T2

1/L1

3/L2

5/L3

2/T1

6/T3

E

3 ~ 
AC

F

puissance 
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Moteur Moteur àà baguesbagues

KM1

4/T2

1/L1

3/L2

5/L3

2/T1

6/T3

E

M

R1

TH1

TH2

COM1

RLO1

COM2

RLO2

COM3

RLC3

RLO3

COM4

RLC4

RLO4

200-240 VAC +10 -15%

+24V
0V

+

-

AO1
0V

DI1

+24V

DI2

+24V
DI3

+24V
DI4

+24V
DI5

+24V

CSH

CSL

CSR110-210 VAC +10-15%

PT3

PT4

PT52 fils

KM1

Marche / Arrêt

Reset

F : fusible UR hors fourniture LS
R1 : résistances externes du rotor
KM1 : contacteur de court-circuitage 
des résistances

télécommande  puissance 

F

3 ~ 
AC
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Mise en parallMise en parallèèle de moteursle de moteurs

DIGISTART peut contrôler plusieurs moteurs asynchrones

4/T2

2/T1

6/T3

COM1

RLO1

KM1
M

M

1/L1

3/L2

5/L3

E

F

3 ~ 
AC

F : fusible UR hors fourniture LS
TH : relais thermiques

TH

TH
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OptionsOptions

 Mesure de tension
 Mesure et affichage de la tension de ligne
 Protection contre sous et surtensions

5/L3

3/L2

1/L1

KM1

3 ~ AC

F
1/L1

3/L2

5/L3

E
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OptionsOptions

 E/S supplémentaires
 E/S analogiques affectables
 2 entrées logiques
 3 sorties relais

AO2

0 V

AI1

DI6

24 V

DI7

Sortie analogique 0-20 ou 4-20 mA ± 5 %
+

-

+

COM5

RLC5

COM6

RLO6

COM7

RLO7

Entrée analogique 0-10 ou 2-10 V ± 5 %

Entrées logiques NO (24 VDC)

Relais NF - 10 A sous 250 VAC

Relais NO - 6 A sous 250 VAC
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OptionsOptions

 FTD-PT100
 Simplifie le câblage
 6 entrées supplémentaires de PT 100
 Protection contre défaut de terre avec 

transformateur de courant en mode 
commun

PT6
PT7
PT8

RTD / PT100
3 fils

PT9
PT10
PT11
PT12
PT13
PT14
PT15
PT16
PT17
PT18
PT19
PT20
PT21
PT22
PT23

4 fils 2 fils

G1
G2
G3

KM1

3 ~ AC

F TC 5 VA 
1000:1 1/L1

3/L2

5/L3

E
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Options communesOptions communes

Protection de contre les 
contacts accidentels avec des 
parties sous tension

(rend le contrôleur IP 20)

 D2 : 140 à 200

 D3 : 0145B à 0220B
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Options communesOptions communes

Communication

Modules non cumulables

Compatibles D2 & D3

Modbus Profibus DPDeviceNet USB
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Logiciel de paramLogiciel de paraméétrage Dtrage DIGISTARTIGISTART SoftSoft

Paramétrage par PC

Avec modules Modbus ou USB

DIGISTART Soft
Fonction
Contrôle  

Pilotage  

Programmation 

D2 D3
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Applications principalesApplications principales

Compresseurs ConvoyeursCompresseurs Convoyeurs

Pompes  VentilateursPompes  Ventilateurs
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Autres applicationsAutres applications

Mélangeurs  Mélangeurs  

Broyeurs rotatifs, Concasseurs à mâchoires
à boulets…

Broyeurs rotatifs, Concasseurs à mâchoires
à boulets…

Mise en 
armoire  
Mise en 
armoire  
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LL’’offreoffre

Start/Stop D2 D3 Protection D2 D3

Arrêt roue libre   Surcharge moteur  

Rampe de tension   Ordre des phases  

Courant constant   Déséquilibre de phase  

Rampe de courant   Temps de démarrage trop long  

Contrôle du couple  Sous-intensité 

Contrôle de pompe   Surcharge instantannée 

Contrôle adaptatif à la charge  Modèle de protection thermique  

Mode de freinage  Entrée sondes moteur  

Mode par impulsions  Surchauffe carcasse 

Entrée mise en sécurité auxiliaire 

Cour-circuit thyristor 

Circuit puissance 

Connexions moteur 

Rupture liaison RS485 

Fréquence réseau 

base option

Entrée analogique - - 1
Entrées logiques 2 5 2
Sortie analogique - 1 1
Sortie 24Vdc - 1 -
Sorties relais 2 4 3
Entrée(s) sondes thermiques 1 2 6*
* : modules options non cumulables

E/S D2
D3
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DDéémarreurs & Contrôleurs marreurs & Contrôleurs éélectroniqueslectroniques

DDIGISTART IGISTART couvre 93 % du marchcouvre 93 % du marchéé

Moyenne tension
Sur cahier des charges 
dans le cadre d’un 
projet global 
uniquement

Contrôleurs 
compacts

Démarreurs sans 
protection moteur




